Lineartisch Alpha 15B mit Faltenbalgabdeckung

mit Kugelgewindetrieb, Trapezgewindetrieb und Schienenflhrung

Gesomtlange = Verfahrweg + 265 (335 «) + 2 x Blockldnge Faltenbalg
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Gewichte 15B Technische Daten
Basis ohne Verfahrweg: 7,80 kg Verfahrgeschwindigkeit:  maximal 1,0 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,95 kg Wiederholgenauigkeit: +0,03 mm (KGT)
Schilittenplatte: 150 mm 2,80 kg Beschleunigung: maximal 20 m/s?
Schlittenplatte: 220 mm 410 kg Leerlaufdrehmoment: 0,35 Nm
Tragheitsmoment: 0,30 kgem?/m
Gesamtlénge: bis 1500 mm Antriebselement: Kugelgewindetrieb: Npmax 3000 1/min
Durchmesser: 20 mm
Steigung: 5, 20 mm
Lasten und Lastmomente Trapezgewindetrieb: Ny, 1500 1/min
-z Fx Durchmesser: 20 mm
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Berechnung Faltenbalg

(( Verfahrweg + 17 )/ 19)

(( Anzahl der Faltenx 3,8 ) — 17 )
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Anzahl der Falten

Blocklange Faltenbalg
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Ausfiihrung mit Schienenfiihrung
Last dynamisch [N]
Fx** 4000
Fy 2000
Fz 20000
-Fz 15000
Lastmomente dynamisch [Nm]
Mx 1000
My 900 (1300)
Mz 400 (580)

Berechnungsbeispiel:

(550 mm +17)/19) = 29,84 Aufrunden! (sind 30 Falten)

(30x38

J=a%) =

Verfahrweg = 550 mm

97 mm ( 1x Blockldnge Faltenbalg )

*  Wertein ( ) beziehen sich auf die Schlittenplatte mit 220 mm Lénge.

* * Drehzahl- und steigungsabhangig nyax KGT = 3000 1/min; TGT = 1500 1/min.
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Lineartisch Alpha 20B mit Faltenbalgabdeckung

mit Kugelgewindetrieb, Trapezgewindetrieb und Schienenfliihrung

Gesamildnge = Verfahrweg + 355 (455 ») + 2 x Blocldnge Faltenbalg
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Gewichte 20B Technische Daten
Basis ohne Verfahrweg: 17,60 kg Verfahrgeschwindigkeit: maximal 2,0 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,70 kg Wiederholgenauigkeit: +0,03 mm ( KGT)
Schlittenplatte: 220 mm 6,20 kg Beschleunigung: maximal 20 m/s?
Schlittenplatte: 320 mm 9,00 kg Leerlaufdrehmoment: 05-12 Nm
Tragheitsmoment: 2,2 kacm?/m
Gesamtlange: bis 2000 mm Antriebselement: Kugelgewindetrieb: Ny, 3000 1/min
Durchmesser: 25 mm
Lasten und Lastmomente Steigung: 5,10, 25 mm
7 Trapezgewindetrieb: Ny, 1500 1/min
F} X Durchmesser: 24 mm
‘F2| o Steigung: 5,10 mm
Mz Of
C%- i
/_/
4 F
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g
(( Verfahrweg + 17 )/ 28 ) = Anzahl der Falten
- +FZ]
+Z (( Anzahl der Falten x4 )— 17) = 1x Blocklange Faltenbalg
Ausfiihrung mit Schienenfiihrung
Last dynamisch [N]
Fx** 6000 g
Fy 5000 Berechnungsbeispiel: Verfahrweg = 500 mm
Fz 58000
Fz 40000 :
+ = |
s Sramiseh NG ((500 mm +17)/28) 18,46 Aufrunden! (sind 19 Falten)
Mx 4000 n
My 3000 (4000) ((19x4)-17) = 59 mm ( 1x Blockldnge Faltenbalg )
Mz 1200 (1700)

*  Wertein ( ) beziehen sich auf die Schlittenplatte mit 320 mm Lange.
* * Drehzahl- und steigungsabhangig npna KGT = 3000 1/min; TGT = 1500 1/min.
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Lineartisch Alpha 30B mit Faltenbalgabdeckung

mit Kugelgewindetrieb, Trapezgewindetrieb und Schienenfiihrung

Gesamtlange = Verfahrweg + 460 (590 =) + ZxBlocklange Faltenbalg _
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Gewichte 30B Technische Daten
Basis ohne Verfahrweg: 37,00 kg Verfahrgeschwindigkeit: maximal 2,0 mis
Verfahrweg je 100 mm: 3,80 kg Wiederholgenauigkeit: +0,03 mm ( KGT)
Schlittenplatte: 320 mm 13,40 kg Beschleunigung: maximal 20 m/s?
Schlittenplatte: 450 mm 18,80 kg Leerlaufdrehmoment: 05-25 Nm
Tragheitsmoment: 6,0 kgem?/m
Gesamtlénge: bis 3000 mm Antriebselement: Kugelgewindetrieb: N,z 3000 1/min
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5, 10, 20, 32 mm
Lasten und Lastmomente Trapezgewindetrieb: Ny, 1500 1/min
p Durchmesser: 32 mm
" Fx Steigung: 6 mm
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+F2| Berechnung Faltenbalg
+7
(( Verfahrweg + 15)/33) = Anzahl der Falten
Ausfiihrun mit Schienenfiihrun -
o e (( Anzahl der Falten x4,8 ) — 15) = 1x Blocklénge Faltenbalg
Fx** 12000
Fy 11000 T
Fz 95000 Berechnungsbeispiel: Verfahrweg = 550 mm
-Fz 63000
Lasti t dynamisch [Nm .
Lastmomente_,__dynamisch [Nm| (550 mm+15)/33) = 17,12 (sind 18 Falten)
My 7500 (9500) ;
Mz 3750 (5000) ((18x4,8)-15) = 72 mm ( 1x Blocklange Faltenbalg )

*

*  Wertein ( ) beziehen sich auf die Schlittenplatte mit 450 mm Lénge.
* Drehzahl- und steigungsabhangig ny.x KGT = 3000 1/min; TGT = 1500 1/min.
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Lineartisch Alpha 35B mit Faltenbalgabdeckung

mit Kugelgewindetrieb, Trapezgewindetieb und Schienenflihrung

Gesamtldnge = Verfahrweg + 580 (730 =) + 2 x Blockldnge Faltenbalg
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Gewichte 35B Technische Daten
Basis ohne Verfahrweg: 65,20 kg Verfahrgeschwindigkeit: maximal 2,0 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 5,20 kg Wiederholgenauigkeit: +0,03 mm ( KGT)
Schlittenplatte: 450 mm 26,20 kg Beschleunigung: maximal 20 m/s?
Schlittenplatte: 600 mm 33,80 kg Leerlaufdrehmoment: 05-25 Nm
Tragheitsmoment: 13,0 kacm?/m
Gesamtlénge: bis 3000 mm Antriebselement: Kugelgewindetrieb: Ny,a, 3000 1/min
Durchmesser: 40 mm
Steigung: 5,10, 20, 40 mm
. Durchmesser: 40 mm
= Ex Steigung: 7 mm
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Ausfiihrung mit Schienenfiihrung
Last dynamisch [N]
Fx 18000
Fy 14000
Fz 120000
-Fz 80000
Lastmomente dynamisch [Nm]
Mx 12000
My 10000 (13000)
Mz 5000 (6000)

%*
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Berechnung Faltenbalg

(( Verfahrweg + 15 ) /47 )

(( Anzahl der Faltenx 5,5 ) - 15)

Anzahl der Falten

1x Blocklénge Faltenbalg

Berechnungsbeispiel:

(500 mm +15)/47)

(11x55)-15)

Verfahrweg = 500 mm
10,95 Aufrunden! (sind 11 Falten)

46 mm ( 1x Blocklénge Faltenbalg )

Werte in () beziehen sich auf die Schlittenplatte mit 600 mm Lé&nge.
* Drehzahl- und steigungsabhangig npnax KGT = 3000 1/min; TGT = 1500 1/min.




Profilabmessungen, Nuten und Nutensteine (NS)
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Zeichnungen Nuten und Nutensteine:

Alpha 15

Alpha 30
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Profil Alpha 15B

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmaf [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Alpha 20B

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm"]
Flachentragheitsmoment Iz [mm“]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Alpha 30B

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmafl [mmz]
Flachentragheitsmoment ly [mm"]
Flachentragheitsmoment Iz [mm“]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Alpha 35B

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm“]
Flachentragheitsmoment Iz [mm‘*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Alpha 20

‘ 160 |
10.3

19

Alpha 35

6,29
2330
127491
5734884
9392
73862

12,48
4624
347444
22780835
21453
202367

20,24
7498
742188
83000941
38253
510463

38,06
14099
1732801
279835483
75532
1228843
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Bestellbezeichnungen Lineartisch Alpha

Bestellbeispiel: Alpha 20B-225-M-2505-1000-1660-FB-2EMS-0

Produktreihe
BaugroRe (Version)
Antriebsart

M = Einzelmutter (Kugelgewinde)
MM = Doppelmutter (Kugelgewinde)
TR = Rotgussmutter (Trapezgewinde)

Antriebsausfiihrung
Durchmesser und Steigung (Kugelgewinde)
Durchmesser x Steigung (Trapezgewinde)

Verfahrweg
Gesamtlange

Abdeckung
FB = Faltenbalg

Zubehor
EMS / EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
EO2 / EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut

ES2 /ES10 =induktiver Endschalter SchlieRer mit 2 m / 10 m Kabel angebaut

Sonderausfiihrung
0 = Standard
1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)
MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaRblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach Malblatt)

* auf Anfrage zusatzlich moglich: Kunststoffeinzelmutter / -doppelmutter (MK bzw. TK / KK)
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